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La programacion de robots autbnomos plantea diversos
problemas interesantes desde el punto de vista de las
Ciencias de la Computacidon. A la imprecision y baja
confiabilidad propias de la interaccion con el mundo
real se agrega la necesidad. de obtenerwtiempos de
respuesta bajos y de operar en entornos altamente
dindmicos e imprevisibles. Todo esto sin considerar
que, ademas, se pretende que los robots desarrollen
comportamientos considerados "inteligentes”. A lo largo
de los afos, se plantearon diferentes enfoques para |
abordar estos problemas; que fueron plasmados en
distintas arquitecturas de softwarewy hardware.

En esta charla exploraremos, a partir de una definicion
de robot auténomo, algunas de las técnicas mas
utilizadas de control de robots. Explicaremos de qué
manera la inteligencia artificial y la biologia han influido
en el desarrollo de robots y veremos también como es
posible ‘hacer que los robots aprendan nuevos
comportamientos por su cuenta. En particular, nos
centraremos ensuha.técnica de aprendizaje denominada
Aprendizaje por Refuerzo, en la cual un robot aprende
por medio de “la ‘interaccién con el entorno.
Mostraremos los éxitos de esta técnica, asi como invita:
también sus limitaciones y problemas mas importantes,

y presentaremos uno de los trabajos sobre este tema
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que estamos llevando a cabo en nuestro laboratorio. \\:ﬁ“ BEP&IﬂélTTEA'\ICTIgN
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