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Neuro-robotica: neurociencia, redes neuronales
artificiales y robotica humanoide. ¢ Ficcion o futuro?

Dra. Rosana Matuk
Dpto. de Computacion - FCEyN, UBA

Los robots actuales son muy habiles en ambientes
controlados, como en las fabricas de montaje de
automoviles. Sin embargo, fuera delas fabricas y de los
laboratorios de investigacion, el ambiente es desconocido y
cambiante, y nifios de pocos afnos pueden llegar a superar
ampliamente la habilidad de los robots actuales mas
avanzados.

Dada la habilidad de los humanos para adaptarnos a
ambientes  desconocidos.. y cambiantes, ;podemos
inspirarnos en la neurociencia para hacer robots que sean
habiles en ambientes no controlados? ;Podemos disenar
sistemas computacionales de visioh basados en el cerebro,
para que los robots puedan ver, como los humanos?
iPodemos inspirarnos en la neurociencia, y desarrollar
arquitecturas de control basadas en el cerebro humano (o de
los primates), para construir sistemas cognitivos
auténomos? jPuede la neurociencia guiarnos en el disefio de
arquitecturas de control para la manipulacion robotica
diestra .en ambientes desconocidos? jPodemos utilizar las
redes ‘neuronales artificiales para hacer el enlace entre la
neurocienca.y la robética humanoide?

En esta charla discutiremos algunos problemas "calientes"”

actualmenteen neuro-robotica y robética humanoide. .
No son necesarios conocimientos de computacion! -
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